式（3.12）即為車輛守恆律模式，若q ( x , t ) = k ( x , t )×v ( x , t )，對於所有的x、t，式（3.12）可以改寫為
              

               （3 .13）
另外，我們也可以將式（3.12）寫成以下的式子：
                      

                   （3.14）
式（3.12）、（3.13）、（3.14）都是一階雙曲型偏微分方程式。
3.2.2 單車道且有車輛進出道路上之車輛守恆律模式

                                                              a                           b
                 圖3.1  單車道且有車輛進出的道路
    假設在一公路上，如上圖所示，為一單車道公路，而且允許車輛在此公路上進出（如箭頭所示），若假設車輛進出此公路單位長度內的淨進入率（net rate per mile of cars entering a highway）為 (。並且假設在道路上有 N 部車輛，它們的位置分別為x1、x2、...、xn，則
    （1）我們可以令第i輛車的車速vi為dxi / dt。
    （2）不用記錄每一輛車的車速，我們可以聯想在空間上的每一點（在每個時間）都有唯一一個車速v ( x , t )，則v ( x , t ) 稱為速度域，其可以表示為
                         v ( xi ( t ) , t ) = vi ( t )

另外，我們仍採用流量等於密度乘以速度的關係，其關係式由以下的式子表示：
    q＝k0v0 （假設車流是以等速v0及相同的密度k0移動）
    q ( x , t ) = k ( x , t ) v ( x , t )                              （3.15）
      其中，流量q ( x , t ) :時刻t時，單位時間內通過點x的車輛數           

            密度k ( x , t ) :時刻t時，在點x處，單位長度內的車輛數
            速度v ( x , t ) :時刻t時，通過點x的車流速度
    則在a、b之間路段上的車輛數N，可以用車流密度和淨進入率的積分來
表示之。同時，車輛數N在(t的時間變動量之下，其與流量有如下的關係式：
         

      （3.16）            

將式（3.16）兩端同除以

，而且讓

，則
            

                 （3.17）
同理，可以推導以下的式子：
      

        （3.18） 
    將式（3.18）兩端同除以-

及讓

(0：
   

   （3.19）       

              

                 （3.20）
因為a是任意的，所以以x代替a得到：  

             

                            （3.21）
    式（3.21）即為車輛可以進出情況下之車輛守恆律模式，並若q ( x , t ) =

 k ( x , t )×v ( x , t )，對於所有的x、t，所以式（3.21）可以改寫為
              

                  （3.22）
另外，我們也可以將式（3.21）簡化寫成以下的式子：
                

                        （3.23）
若我們可以將流量q寫成是密度k的函數，即q = q ( k )，則式（3.23）變成
                

                           （3.24）
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